1. Transformada de Laplace

1.1. Funcién de Heaviside
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1.2. Definiciéon Transformada de Laplace

teRAFO)/fE)=0 V<O

ﬂmzémﬂmww

Observaciones:
= teR
mpeC

» F(p)eC

1.3. Convergencia de la Transformada de Laplace

1.3.1. Convergencia simple (CV)
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1.3.2. Convergencia absoluta (CA)
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1.3.3. Convergencia uniforme (CU)
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1.4. Holomorfia
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1.5. Tabla de transformadas
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1.6. Propiedades
Condiciones f(®) F(p)=L(f(t)) Descripcién
Hit)H(t) — Fi(p)
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transformada
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1.6.1. Teorema de Borel

fOH(t) — F(p)
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1.6.2. Transformada de funciones periddicas
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1.6.3. Teorema del valor inicial
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1.6.4. Teorema del valor final
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1.6.5. Delta de Dirac



1.7. Antitransformacién
1.7.1. Desarrollo de Heaviside
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a) Q(p) tiene solamente una cantidad finita n de raices simples a.
b) grado P(p) < grado Q(p).
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1.7.2. Teorema de inversion o de Riemann - Mellin
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1.7.3. Formula de los residuos
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